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Beyin sinyalleri ile calisan robot

Ege Universitesi (E()
Elektrik Elektronik
Miihendisligi Boliimii
Ogretim Uyesi Prof.
Dr. Erol Uyar, fakiil-
tede robotik dersi ver-
digini, anlatilanlarin
teorik olmasindan
dolay1 baz1 seylerin tam olarak an-
lastlamayabildigini belirtti. Uyar, bu
nedenle calismalari 6grencilere da-
ha iyi anlatmak i¢in "Tut Koy Rob-
otu", "Tekerlekli sandalye" ve "Robot
kol" yaptigin ifade etti. S6z konusu
robot sayesinde bant iizerine konu-
lan par¢alarin tasnif edildigini dile
getiren Uyar, "Bu sistemde, robot fo-
tosel sayesinde goriis
alanina giren riinii
alip tasnif ediyor. Me-
sela bant iizerinde
meyvenin gittigini dii-
stiniin. Robot, yapilan
bilgi yiiklemeleri son-
rasinda meyveleri ¢e-
sitlerine gore tasnif edebiliyor. Ay-
rica bunu 6zel olarak tasarladigimz
ve beynin farkl noktalarindan sin-
yal alan kask ile engelliler de rahat-
likla kullanabilir" dedi.

Beyinden alinan sinyallerle kul-
lamlacak Tekerlekli sandalye ve ro-
bot kolun engelliler tarafindan ¢ok
rahat kullanilabilecegine isaret eden

Erol Uyar, su bilgileri verdi: "Kafaya
takilan kask sayesinde beynin 16
noktasindan sinyal aliyoruz. Bu sin-
yaller sayesinde uzuvlarnm kullana-
mayan bir kisi dahi rahatlikla mimik
hareketleriyle tekerlekli sandalyeyi
ve robotu kullanabilir. Beyinden ali-
nan sinyalleri belli nesnelere attyoruz
ve bu sinyaller insamn mimiklerin-
den hareketlenebiliyorlar. Bir goz
kirpmasindan, sag, sol gozii kapat-
masindan hareket yaptirilabiliyor.
Tut Koy Robotu'nda mesela bant
tizerinde portakal geldiginde sag g6-
zii kuptiginda robot onu alir, sol g6-
zii kapattiginda koyabilir. Bunu be-
yin cerrahisi ve nérosirutjiden arka-
daglarla iletisim halinde olup daha da
genisletmek istiyoruz. Aym sekilde
tekerlekli sandalyeyi su anda uzak-
tan kumandayla calistiriyoruz. Beyin
sinyalleriyle de arabay1 ¢alistirabili-
riz. Sinyallerle saga, sola, ileri, geri
goétiirebiliriz. Robotik bilekte de iki
tane motor var. Bu motorlan beyin
kaskindan aldigimiz sinyallerle d6n-
diirebilip acip kapatabiliriz. Sinyal-
lerin giivenilebilirliligini ve tekrarla-
nabilirliligini saglama almaya ¢alisi-
yoruz. Onu aldiktan sonra ¢ok rahat
kullamlabilir."




